PARAMETROS PARA CFW 500

220v 380v 440v Funcio
Parametro | 0,75cv | 1,0cv | 1,5¢cv| 2,0cv] 0,75¢cv | 1,0cv | 1,5¢cv | 2,0cv] 0,75¢cv | 1,0cv | 1,5¢cv | 2,0cv
P202 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 Controle Vetorial Sensorless
P399 75,4 80,5 82,8 84,3 75,4 80,5 82,8 84,3 75,4 80,5 82,8 84,3 JRendimento do motor (plaqueta)
P400 220 220 220 220 380 380 380 380 440 440 440 440 [vensio nominal do motor (plaqueta)
P401 2,6 3,12 4,4 5,87 1,51 1,81 2,55 3,4 1,3 1,56 2,2 2,93 Corrente nominal do motor (plaqueta)
P402 1690 1710 | 1730 | 1710 1690 1710 | 1730 | 1710 1690 1710 | 1730 | 1710 JRotagdo nominal do motor (plaqueta)
P403 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 IFrequencia nominal do motor (plaqueta)
P404 4 5 6 7 4 5 6 7 4 5 6 7 IPoténcia nominal do motor (plaqueta)
P407 0,71 0,8 0,79 0,8 0,71 0,8 0,79 0,8 0,71 0,8 0,79 0,8 IFator de poténcia do motor (plaqueta)
P408 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 Auto-Ajuste, aguardar até terminar (Deixar a porta fechada)
P409 4,4 4,05 2,1 1,57 13,3 12,1 6,3 2,95 17,6 16,2 8,4 6,3 JResistencia do Estator
P100 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 [Jrempo de Aceleracio
P101 0,7 0,7 0,7 1 0,7 0,7 0,7 1 0,7 0,7 0,7 1 Tempo de Desaceleragdo (sem DI5 habitlitado colocar 0,7)
P124 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 |Jvelocidade de Abertura
P125 30 30 30 30 30 30 30 30 30 30 30 30 |velocidade de Fechamento
P126 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 velocidade de Redugdo de Abertura
P127 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 |velocidade de Redugdo de Fechamento
P134 70 70 70 70 70 70 70 70 70 70 70 70 JFrquéncia Maxima
P151 410 410 410 410 820 820 820 820 820 820 820 820 Atuagdo da Regulagdo da Tens&o do Circuito Intermediario
P156 3,12 3,74 5,28 7,04 1,81 2,17 3,06 4,08 1,56 1,87 2,64 3,52 Corrente de Sobrecarga do Motor (1,2 x P401)
P206 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3 JAutoReset
pP221 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 Selegdo da Referéncia de Velocidade Local (Aparece E14)
P222 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 8 Selegdo da Referéncia de Velocidade Remoto (Aparece E14)
P223 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 |selegso Giro LOC
P224 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 Selegdo Gira/Para LOC
P225 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 |selecio JoG LOC
P231 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 JFuncdo do Sinal Al1
P263 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 IFungéo Digital 1 - Avancar (Aparece E14)
P264 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 IFungéo Digital 2 - Retorno (Aparece E14)
P265 13 13 13 13 13 13 13 13 13 13 13 13 IFungéo Digital 3 - Multispeed (Aparece E14)
P266 13 13 13 13 13 13 13 13 13 13 13 13 IFungéo Digital 4 - Multispeed (Aparece E14)
P275 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 IPara Motor com Freio (Padrdo)
P290 2,6 3,12 | 44 | 587 ) 151 | 1,81 | 255] 3,4 1,3 1,56 | 2,2 | 2,93 Jcorrente ix

Obs.: O parametros que ndo estdo nesta lista devem permanecer com valores de fabrica, para voltar todos os pardmetros para valor de fabrica ajustar P204 com valor 5 e em seguida efetuar os ajustes de parametro

conforme tabela acima.

Rev )
21/09/2022



